第十三章联轴器、离合器和制动器
§13-1 概述

1.联轴器

用来把两轴联接在一起，以传递运动与转矩，机器停车后才能接合或分离的一种装置。
2.离合器
在机器运转过程中，可使两轴随时接合或分离的一种装置。可用来操纵机器传动系统的断续，以便进行变速及换向等。
3.安全联轴器、离合器
转矩超过规定值，可自行断开或打滑，以保证机器中的主要零件不致因过载而损坏。
13-2 联轴器
[image: image1]　一、联轴器所联两轴的相对位移
由于制造及安装误差、承载后的变形以及温度变化的影响等，两轴往往不能保证严格的对中，而是存在着某种程度的相对位移。
二、联轴器的分类

[image: image8.wmf]
三、联轴器的类型选择
1）所需传递的转矩大小和性质以及对缓冲减振功能的要求；

2）联轴器的工作转速高低和引起的离心力大小；
3）两轴相对位移的大小和方向；
4）联轴器的可靠性和工作环境；
5）联轴器的制造、安装、维护和成本。
§13-3 离合器
一、离合器的分类
离合器的种类很多，按其工作原理可分为嵌入式、摩擦式和电磁式三类；按离合控制方法不同，可分为操纵式和自动式两类。操纵式有机械离合器、电磁离合器、液压离合器和气压离合器等；自动式有超越离合器、离心离合器和安全离合器等，它们能在特定条件下，自动地接合或分离。 
二、牙嵌离合器
结构：由端面带牙的固定套筒、活动套筒、对中环组成
工作原理：利用操纵杆移动滑环，实现两套筒的结合与分离
三、圆盘摩擦离合器
1.单片式圆盘摩擦离合器
结构：由固定圆盘、活动圆盘、滑环组成。 
工作原理：移动滑环，可实现两圆盘的结合与分离，靠摩擦力带动从动轴转动
优点：
1、在任何转速条件下两轴都可以进行结合；

2、过载时打滑，起保护作用；     
3、结合平稳、冲击和振动小。
缺点：结合过程中不可避免出现打滑，引起磨损和发热；
2.多片式圆盘摩擦离合器
结构特点：多个摩擦片叠加在一起；

工作原理：移动滑环，通过杠杆作用，压紧或放松磨擦片，来实现两轴的结合与分离。 
二、离合器的类型选择
一般而言，当要求主、从动轴同步转动且传递转矩较大时，可选用嵌入式离合器；当要求在高速下平稳接合而主、从动轴同步要求低时，宜选用摩擦式离合器；若有特殊要求时，可选用特殊功能离合器。在确定标准离合器的具体型号时，可参考联轴器的部分进行。

§13-4 制动器
一、制动器的分类
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二、块式制动器
结构：由瓦块、制动轮等零件组成。
工作原理：通电松开，断电后靠弹簧拉力实现制动。
三、带式制动器
工作原理：  在外力的作用下，闸带收紧抱住制动轮实现制动。

四、蹄式制动器
工作原理：
    踏下制动踏板，使活塞压缩制动液时，轮缸活塞在液压的作用下将制动蹄片压向制动鼓，使制动鼓减小转动速度，或保持不动。

五、制动器的选择
制动器的选择与联轴器的选择所需考虑的条件基本相同，但在选择制动器的型号时，需要按不同的方法计算制动力矩。


















































































































































































































































































































































































































































































































液体制动器





电力再生制动器





摩擦制动器





工作原理 





膜片联轴器


圆柱弹簧联轴器


蛇形弹簧联轴器





金属弹性元件





弹性套柱销联轴器


弹性柱销联轴器


梅花形弹性联轴器


弹性活块联轴器


轮胎式联轴器





非金属


弹性元件





滑块、万向联轴器、齿式联轴器


 





无弹性元件：





凸缘、套筒、夹壳联轴器


 





有弹性元件





挠性联轴器：  


(有补偿能力）
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刚性联轴器： 


(无补偿能力）


 





















[image: image3.wmf][image: image4.wmf][image: image5.wmf][image: image6.png][ y

}E — 7%}: . —

A (LR I MRSy
E=41 - P e O
\zxj - W#

A o BAEMBr. v o



[image: image7.wmf]_1400339056.unknown

_1400339057.unknown

_1400339055.unknown

